1. DDATAll installieren (Speicherort hab ich Standard belassen)

Hardware:

OBDLink SX

Download Links:

DD4AIl download

ECU download

Installation:

2. ECU entpacken und direkt in den ddt4all Ordner kopieren
(Meldung: ,Vorhandene Datei ersetzten...” (iberspringen)

So soll der Ordner dann aussehen unter Programme(x86):
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3. Treiber fiir OBD Dongle installieren (Alle Antivierenprogramme inkl Microsoft Echtzeitschutz deaktivieren da
diese die Software/Treiber nicht mégen) und dass Renolink Programm installieren um die I[fPrep2.exe zu
erhalten.

OBD-Dongle anstecken (1. an Auto 2. ziindung an 3. an pc anstecken)
Ifprep2.exe als Administrator starten auf dass rechte symbol (1000000>115000)klicken um den OBD-Dongle
zu konfigurieren.

- ¥ A » Dieser PC »+ Lokaler Datentrager (C:) » Programme (x88) * RenOLink

EPSON Easy Photo Print ~ &) Phote Print

ESD L1 MName Anderungsdatum T
inks) ] FTDZx.dil 27.00.2014 21:53 An
My Drivers [&] HfPrep.exe ; e
PerfLags [®=] HPrepd.exe An
ProgramData Renolink.exe A
Programme || uninsDOD.dat DA

D ins000,
Programme (x8E) ﬂg’umns exe

Arduino

Comrmeon Files
ddtdall

epson

EPSON Software
Google

iCarsoft

Innovative Solutions
InstallShield Installation Information
Intel

Internet Explorer
Logitech

Microsoft
Microsoft. NET
MQCON

MSBuild

Manosoft

Mational Instruments
02Micro
pyren-master
Raspberry Pi lmager
Realtek

Reference Assemblies

RenOLink

Leider ist im Bild der benétigte Button nicht ersichtlich:

s Interface preparator >

(Dieses Konfiguration mit [fPrep2.exe ist nicht bei allen notwendig)
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DDT4AlIll starten
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Welcome Lights aktivieren

(vor write immer den Expert Mode aktivieren- sonst kommt eine Fehlermeldung)

XBG — KWID ZE auswahlen
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Bildschirm

ExternalLightning_Welcome_goodBye

Ca. in die Mitte Scrollen und dann expert Mode aktivieren und per Dropdown auf ,true” stellen und danach
auf send.

7. Fertig- DDT4all schlieRen
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